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1.0. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg wymagania
dotyczgce wykonania robét stalowych w zwigzku z likwidacjg zagrozen pozarowych
I poprawy bezpieczenstwa pozarowego w Domu Studenckim "lkar" w Rzeszowie.
Klasyfikacja wg Wspdlnego Stownika Zamoéwien - konstrukcje stalowe — 45262400-5

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia i nazewnictwo uzyte w niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg zgodne
z obowigzujgcymi podanymi w normach PN i przepisach Prawa Budowlanego.

1.4. Zakres robot obj etych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej obejmujg
wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie rob6t budowlanych
zwigzanych z likwidacjg zagrozen pozarowych ipoprawy bezpieczenstwa
pozarowego w Domu Studenckim "lkar" w Rzeszowie.

1.5. Ogodlne wymagania dotycz gce robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz zgodno$¢ z
Projektem Budowlanym (PB) i Wykonawczym (PW), Specyfikacjg Techniczng (ST)
oraz przepisami Prawa Budowanego i sztukg budowlang. Ogoélne wymagania
dotyczace rob6t podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt. 2.
W zwigzku z planowanymi pracami nalezy:
* wykonac i zamontowac konstrukcje wsporczg wentylatora
» wykona¢ i zamontowa¢ elementy podpierajgce | mocujgce kanaly
napowietrzajgce na parterze (EP-1; EM-1),
» wykonac i zamontowac elementy podpierajgce stropy na X pietrze (klatka KL 1
i KL 2),
* wykonac i zamontowac¢ pomosty obstugowe PM-1 i PM-2, barierki BR-1, BR-
1L, BR-2, BR-2L, drabinki D-1, D-2,

2.0. MATERIALY

Ogoblne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w
ST ,Wymagania ogolne” pkt. 3.1.

Konstrukcje stalowe - wg zestawienia profili stalowych.

Zabezpieczenie antykorozyjnie wg Projektu Wykonawczego.



3.0. SPRZET

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt. 3.2.
Roboty zwigzane z rozbiorkg bedg wykonywane recznie i mechanicznie. Caty sprzet
potrzebny na placu budowy zostanie dostarczony przez Wykonawce, wigcznie z
ewentualnymi rusztowaniami, podnosnikami i o$wietleniem. Wykonawca powinien
postugiwaé sie sprzetem zapewniajgcym spetnienie wymogow jakosciowych,
ilosciowych i wymogow bezpieczenstwa. Zastosowany przy prowadzeniu robot sprzet
nie moze powodowac¢ uszkodzen pozostatych, nierozbieranych elementéw.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na srodowisko i jako$s¢ wykonywanych robot.
Przypomina sie o ograniczeniach w stosowaniu urzgdzen o wysokim poziomie
hatasu. Urzadzenia takie mogg by¢ uzywane tylko przy spetnieniu okreslonych
warunkéw, uzgodnionych z przedstawicielem Zamawiajgcego.

Sprzet i narzedzia zmechanizowane powinny by¢é montowane, eksploatowane i

obstugiwane zgodnie z instrukcjg producenta oraz spetnia¢ wymagania okreslone w
przepisach dotyczgcych systemu oceny zgodnosci. Powinny by¢ utrzymywane w
stanie zapewniajgcym ich sprawne dziatanie, stosowane do prac do jakich zostaty
przeznaczone i obstugiwane przez przeszkolone osoby.

4.0. TRANSPORT

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt. 3.3.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu,
ktére nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i na wkasciwosci
przewozonych materiatdw. Zatadunek, transport oraz wyladunek materiatdbw z
rozbiérek musi odbywac¢ sie z zachowaniem wszelkich $rodkOw ostroznosci i
bezpieczenstwa ludzi pracujgcych przy robotach rozbiérkowych. Nalezy zwrdcié
szczegOlna uwage na zabezpieczenie wszystkich elementow o ostrych krawedziach,
mogacych powodowac uszkodzenie ciafa.
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5.1. Wymagania ogolne
Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w ST ,Wymagania ogolne”
pkt. 4.

5.2.  Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do robo6t budowlanych nalezy:

. upewni¢ sie, ze wszystkie instalacje zostaly odtgczone od zasilania w sposéb
prawidiowy,

. miejsce pracy oznakowaé¢ zgodnie w wymogami BHP,

. zapoznaé pracownikow z programem rozbiérki i poinstruowac¢ o bezpiecznym
sposobie jej wykonania,

. zabezpieczyC obiekt Zamawiajgcego w czesci nie objetej robotami przed

zakurzeniem, ktérego zrédtem mogg by¢ wykonywane roboty.



5.3. Zabezpieczenie placu budowy

Przed przystgpieniem do robot rozbiérkowych Generalny Wykonawca winien ustawic
niezbedne zabezpieczenia w miejscach przewidzianych w palnie zagospodarowania
placu budowy. Teren rozbiérki nalezy ogrodzic w sposob uniemozliwiajgcy
przedostanie sie os6b nieupowaznionych w obreb prac rozbiérkowych i oznakowaé
tablicami ostrzegawczymi. Generalny Wykonawca odpowiada za bezpieczenstwo
dobr i ludzi. Odpowiada tez za utrzymanie czystosci oraz pyly zanieczyszczajgce
Srodowisko. Wszelkie inne postanowienia, ktére Wykonawca uzna za przydatne bedg
podejmowane w uzgodnieniu z Inspektorem Nadzoru Inwestorskiego.

5.4. Roboty monta zowe konstrukcji stalowych

* Wykonane elementy konstrukcji wsporczej wentylatora zabezpieczy¢ do klasy
R 60 odpornosci ogniowej farbami peczniejgcymi ochronnymi wg Projektu
Wykonawczego.

* Wykonane i zamontowane elementy podpierajgce i mocujgce kanaly
napowietrzajgce na parterze (EP-1; EM-1) zabezpieczy¢ antykorozyjnie wg
Projektu Wykonawczego.

* Wykonane i zamontowane elementy podpierajgce stropy na X pietrze (klatka
KL 1 i KL 2) zabezpieczy¢ do klasy R 60 odpornosci ogniowej farbami
peczniejgcymi ochronnymi wg Projektu Wykonawczego. W trakcie montazu
konstrukcje podklinowaé, a pdzniej wypetni¢ przestrzen pomiedzy stropem i
konstrukcjg stalowa zaprawg cementows.

* Wykonane i zamontowane pomosty obstugowe (PM-1 i PM-2), barierki (BR-1,
BR-1L, BR-2, BR-2L) oraz drabinki (D-1, D-2) zabezpieczy¢ antykorozyjnie wg
Projektu Wykonawczego.

» Zamontowac kraty pomostowe ocynkowane wg Projektu Wykonawczego.

* Montaz konstrukcji do $cian wykonaé za pomocg kotew chemicznych
systemowych M12x160 wg Projektu Wykonawczego.

5.5. Doprowadzenie placu budowy do porz  gdku
Po zakonczeniu robét budowlanych Wykonawca powinien:

» oczysci¢ calg strefe objetg robotami oraz tereny okoliczne,

» oczysci¢ obszary zewnetrzne oraz elewacje budynkow, na ktérych osiadt pyt

wytworzony w trakcie robo6t rozbiorkowych,

Wykonawca odpowiada za wszelkie szkody powstate z jego winy w budynku i na
okolicznych terenach i ma obowigzek dokona¢ natychmiastowej naprawy na wiasny
koszt wszystkich szkdd znanych w momencie odbioru robat.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogollne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w ST ,Wymagania
ogollne” pkt. 5. Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci
wykonania robot rozbiérkowych, przeprowadzonych zgodnie ze ST, PW i PB.



7.0. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru robo6t podano w ST ,Wymagania ogoélne” pkt.
6. Obmiar robét okresla ilos¢ wykonanych robo6t zgodnie z postanowieniami Umowy.
llos¢ robot oblicza sie wedtug sporzadzonych z natury pomiaréw z uwzglednieniem
wymagan technicznych zawartych w niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej
i projekcie wykonawczym. Jednostkami obmiarowymi dla rozbiorek jest 1 kpl.
wykonanych robot rozbiérkowych obejmujgcych poszczegdine elementy wymienione
w PW- Przedmiar robot.

8.0. ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru rob6t podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt.
7. Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru rob6t zanikajgcych.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania
robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartoSci.

W przypadku, gdy zdaniem komisji roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin tego odbioru. Wszystkie
zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione
wg wzoru ustalonego przez Inwestora, wykonane i zgloszone pismem przez
Wykonawce do odbioru w terminie ustalonym przez komisje.

9.0. PODSTAWY PLATNO SCI

Ogdlne wymagania dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST ,Wymagania ogolne”
pkt. 8. Pfaci sie za roboty wykonane zgodnie w wymaganiami podanymi w pkt. 5 i
odebranymi przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, mierzone w jednostkach
podanych w pkt. 7.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

* Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie
0golnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. nr 129 poz. 844),

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia
zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U.
nr 108 poz. 953),

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.
U. nr 47 poz. 401).
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1.1. Przedmiot ST
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wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie rob6t budowlanych
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oraz przepisami Prawa Budowanego i sztukg budowlang. Ogoélne wymagania
dotyczace rob6t podano w ST ,Wymagania ogolne” pkt. 2.
W zwigzku z planowanymi pracami nalezy:
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» wykona¢ i zamontowa¢ elementy podpierajgce | mocujgce kanaly
napowietrzajgce na parterze (EP-1; EM-1),
» wykonac i zamontowac elementy podpierajgce stropy na X pietrze (klatka KL 1
i KL 2),
* wykonac i zamontowac¢ pomosty obstugowe PM-1 i PM-2, barierki BR-1, BR-
1L, BR-2, BR-2L, drabinki D-1, D-2,

2.0. MATERIALY

Ogoblne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i skladowania podano w
ST ,Wymagania ogolne” pkt. 3.1.

Konstrukcje stalowe - wg zestawienia profili stalowych.

Zabezpieczenie antykorozyjnie wg Projektu Wykonawczego.



3.0. SPRZET
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» oczysci¢ obszary zewnetrzne oraz elewacje budynkow, na ktérych osiadt pyt

wytworzony w trakcie robo6t rozbiorkowych,

Wykonawca odpowiada za wszelkie szkody powstate z jego winy w budynku i na
okolicznych terenach i ma obowigzek dokona¢ natychmiastowej naprawy na wiasny
koszt wszystkich szkdd znanych w momencie odbioru robat.

6.0. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogollne wymagania dotyczace kontroli jakosci robét podano w ST ,Wymagania
ogollne” pkt. 5. Kontrola jakosci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci
wykonania robot rozbiérkowych, przeprowadzonych zgodnie ze ST, PW i PB.



7.0. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotyczgce obmiaru robo6t podano w ST ,Wymagania ogoélne” pkt.
6. Obmiar robét okresla ilos¢ wykonanych robo6t zgodnie z postanowieniami Umowy.
llos¢ robot oblicza sie wedtug sporzadzonych z natury pomiaréw z uwzglednieniem
wymagan technicznych zawartych w niniejszej szczegétowej specyfikacji technicznej
i projekcie wykonawczym. Jednostkami obmiarowymi dla rozbiorek jest 1 kpl.
wykonanych robot rozbiérkowych obejmujgcych poszczegdine elementy wymienione
w PW- Przedmiar robot.

8.0. ODBIOR ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce odbioru rob6t podano w ST ,Wymagania ogdlne” pkt.
7. Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru rob6t zanikajgcych.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania
robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartoSci.

W przypadku, gdy zdaniem komisji roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w
porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin tego odbioru. Wszystkie
zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione
wg wzoru ustalonego przez Inwestora, wykonane i zgloszone pismem przez
Wykonawce do odbioru w terminie ustalonym przez komisje.

9.0. PODSTAWY PLATNO SCI

Ogdlne wymagania dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST ,Wymagania ogolne”
pkt. 8. Pfaci sie za roboty wykonane zgodnie w wymaganiami podanymi w pkt. 5 i
odebranymi przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiego, mierzone w jednostkach
podanych w pkt. 7.

10.0. PRZEPISY ZWIAZANE

* Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie
0golnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. nr 129 poz. 844),

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie
dziennika budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia
zawierajgcego dane dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U.
nr 108 poz. 953),

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz.
U. nr 47 poz. 401).



